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	6　 司机辅助控制功能
	6.1　 一般要求
	6.1.1　 应提供闯禁止信号机防护功能和超速防护功能。
	6.1.2　 可为司机提供站台车门开启授权功能，防止司机在车站开错车门。
	6.1.3　 可提供长大坡道的溜车防护功能。
	6.1.4　 应具有司机辅助控制的旁路功能，旁路信息应能显示在司机人机界面和调度员工作站上。

	6.2　 闯禁止状态进路信号机控制
	6.2.1　 对于配置SIL2级的闯禁止进路信号机防护的信号机，当电车闯入禁止状态进路信号机时应立即触发制动。
	6.2.2　 闯禁止状态进路信号机控制功能触发的制动须在电车停车且经人工确认后方可释放。
	6.2.3　 在调度员授权前提下，司机可获得临时授权，在临时授权期限内越过禁止状态的进路信号机不会触发制动。
	6.2.4　 临时授权应具有项目可配置的时效性，计时结束应自动恢复控制功能。

	6.3　 闯禁止状态路口专用信号机控制
	6.3.1　 对于配置SIL2级的闯禁止路口专用信号机防护的信号机，当电车闯入禁止状态路口专用信号机时应立即触发制动。
	6.3.2　 闯禁止状态路口专用信号机控制功能触发的制动须在电车停车且经人工确认后方可释放。
	6.3.3　 在调度员授权前提下，司机可获得临时授权，在临时授权期限内越过禁止状态的路口专用信号机不会触发制动。
	6.3.4　 临时授权应具有项目可配置的时效性，计时结束应自动恢复控制功能。

	6.4　 固定限速区段超速控制
	6.4.1　 固定限速区段超速控制功能应实现分级控制，当电车速度大于报警阀值、触发全常用制动阀值、触发紧急制动阀值时，司机辅助应相应提供超速报警、触发全常用制动、触发紧急制动功能。
	6.4.2　 固定限速区段超速控制功能触发的全常用制动或紧急制动须经司机确认后方可缓解。
	6.4.3　 固定限速区段超速控制功能的超速报警、常用制动、紧急制动的触发及缓解条件应可配置。
	6.4.4　 应监控电车速度在线路任何区域不可超过线路最高允许速度（如70公里/小时）。

	6.5　 动态限速区段超速控制
	6.5.1　 动态限速区段超速控制应可根据进路的不同方向为通过电车提供不同的限速值。
	6.5.2　 当开通侧向进路时，应连续监控电车速度不得超过道岔反位限速值；电车速度超过道岔反位限速时应立即触发制动直至停车。
	6.5.3　 当进路信号机为禁止状态时，区段限速应设置为零速；电车速度超过零速时应立即触发制动直至停车。
	6.5.4　 动态限速区段超速控制功能触发的全常用制动或紧急制动须经司机确认后方可缓解。
	6.5.5　 动态限速区段超速控制功能的超速报警、常用制动、紧急制动的触发及缓解条件应可配置。


	7　 其它司机辅助功能
	7.1　 司机人机界面显示
	7.1.1　 在司机人机界面上应具有早晚点提示功能。
	7.1.2　 在司机人机界面上应具有本站、下一站和终点站显示功能。
	7.1.3　 在司机人机界面上应具有显示道岔区域站场图及平交路口图示功能。
	7.1.4　 应提供前后车间隔距离，显示在司机人机界面上。当前后车间隔距离小于预设值时，应提供语音报警。

	7.2　 辅助驾驶
	7.2.1　 可为车辆提供超级电容切换接口信息。
	7.2.2　 可为车辆提供弯道喷油接口信息。
	7.2.3　 可为车辆提供撒砂接口信息。
	7.2.4　 可提供基于摄像头、雷达等多传感器的轨行区障碍物探测报警功能。
	7.2.5　 可提供司机疲劳驾驶、不规范驾驶等行为的自动监视和报警功能。
	7.2.6　 可提供有轨电车自动驾驶功能。


	8　 运营相关要求
	8.1　 轨旁限速指示牌上的限速值宜为允许电车达到的最大运营速度，超过该限速值的阈值时司机辅助功能应为司机提供超速报警。
	8.2　 限速值的设定应遵循分级降速原则，可增设中间过渡限速指示牌，防止相邻2个限速值间差值过大导致司机无法在观察到限速牌后将速度降至安全范围。见附录A。
	8.3　 限速指示牌限速值应不大于司机辅助功能的安全授权速度。
	8.4　 安全授权速度应确保最不利情况下不能突破该区域的最高安全限速。
	8.5　 每一段限速区段都对应一个入口处的轨旁限速指示牌限速值和一个出口处的轨旁限速解除指示牌。

	9　 功能安全完整性要求
	9.1　 司机辅助功报警功能的安全完整性等级应为CENELEC规定的SIL0级。
	9.2　 其它司机辅助功能（见第7章节）的安全完整性等级应为CENELEC规定的SIL0级。
	9.3　 司机辅助功控制功能的安全完整性等级应达到CENELEC规定的SIL2级。见附录B。
	9.4　 司机辅助功控制功能应通过独立第三方认证机构颁发的SIL2级安全认证。

	10　 可维护性要求
	10.1　 司机辅助装备应具备故障诊断与报警功能，应能将运行状态和故障信息发送到控制中心。
	10.2　 司机辅助防护装备设备的平均故障修复时间（MTTR）应不大于30分钟。
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